BMW Motorrad Magyarorszag
Sajtéinformacid
2020. junius 30.

1. BMW Motorrad Aktiv sebességtarto
Automatika (ACC).

Az 4j BMW Motorrad Aktiv Sebességtarté Automatika (ACC).
Sebességtarté automatika kdvetésitavolsag-szabalyozassal a
maximalis kényelemért és a motorozas kézbeni legnagyobb
biztonsagért.

Nyugodt haladas az Aktlv Sebességtartd Automatikéval, az eléttiink haladd
jarmU sebességéhez valé manualis igazodas nélkul - az autdk korében mar
évek ota elérhetd, a motorkerékparok esetében azonban nem megszokott.
Az Aktiv Sebességtartd Automatikaval (ACC) azonban a BMW Motorrad
hamarosan ezt a motorost segitd rendszert is felveszi kindlatdba, ezzel
teljesen Uj, kényelmes motorozasi éiményt kindlva.

Az ACC egy Uijfajta, a Bosch partnerségével kifejlesztett motorost segitd
rendszer. A két cég személyautdk vezetdt segitd rendszerei terén szerzett
tobbéves tapasztalata a motoros fejlesztés sordn is felhasznalhatdnak
bizonyult. Az Uj ACC maximalis kényelmet kinal az igényes tiramotorosok
szamara, mivel a motoros altal beallitott sebességet automatikusan
szabdlyozza az eléttink haladd jdrmihoz igazodva. A rendszer a kovetési
tavolsag csokkenésével automatikusan szabalyozza a jarmu sebességét,
fenntartva a motoros ltal elére bedllitott tdvolsdgot. A tdvolsdg harom
lépésben allithatd. A haladasi sebesség és a kovetési tavolsag egyarant
kényelmesen, egy gomb segitségével allithatd be. Az egyedi bedllitasok a
TFT muszeregységen jelennek meg. Az Uj BMW Motorrad ACC két
valaszthatd vezérlési karakterisztikat kindl: ezek a kényelmes és a dinamikus
- a bedllitas a gyorsftasi és lassitasi viselkedést egyarant befolyasolja. A
kovetésitavolsag-szabalyozas ki is kapcsolhato, igy a Dinamikus
Sebességtartd Automatika (DCC) is hasznalhaté marad.

Kanyarodas kozben, szikség esetén az ACC automatikusan csokkenti a
sebességet, igy kényelmes ddlésszog érhetd el. Nagyobb beddntés esetén
azonban a fékezési és gyorsitasi dinamika limitalt, megdrizve a stabilitast és
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megeldzve a motoros hirtelen fékezés vagy gazadas altali megzavarasat. A
BMW Motorrad ACC motorost segitd rendszer a felelésséget a motoros
kezében hagyja, aki barmely pillanatban kdzbeavatkozhat. Ennek oka az is,
hogy az ACC csak mozgd jarmUvekre reagal, all6 jarmulvekre - példaul egy
autdsor utolsd jarmuvére vagy egy ldmpanal allé autdra - viszont nem. liyen
esetekben a motorosnak kell fékeznie.




BMW Motorrad Magyarorszag
Sajtéinformacid
2020. junius 30.

2. ABMW Motorrad motorost segito
rendszerei.

A BMW Motorrad motorost segito rendszerei egy atfogé megoldas
részeként: a biztonsag és a motorozas éiményének talalkozasa. ABMW
Motorrad évtizedek 6ta Uttoro szerepet télt be a motoros biztonsag
terén.

Innovacios erejével a BMW Motorrad mar évizedek ota iranymutatoként
szolgdl. Ennek eredményeként szlletett meg az az atfogd
biztonsagkodzpontl szemlélet, amely a motoros biztonsag minden
terUletére kiterjed: a jarmu biztonsagi technoldgiatdl a felszereltségeken at
a vezetéstechnikai tréningekig.

A BMW Motorrad motorost segitd rendszerei megkdnnyitik a motoros
dolgat, egyszerre kindlva még nagyobb kényelmet és - ami még fontosabb
- fokozott biztonsagot. Mindenek el6tt azonban megteremtik a motorozas
gondtalan élményét.

A mai téma a biztonsadg - és az azt kiegészitd kényelem -, amely motorozas
kdzben a legmagasabb prioritast képviseli. A BMW Motorrad ennek
tudatdban a mult-, jelen- és jovébeli fejlesztései mind a motorozas még
biztonsagosabba és élvezetesebbé tételét célozzak.

Az 1988-ban, az elsé BMW Motorrad ABS rendszer bemutatasaval
megkezdett folyamat mara egy minden helyzetben, még erds beddntés
kozben is tokéletesen mukodd ABS rendszert eredményezett. A
kiporgésgatld szintén egyre tokélesedett: az eredetileg Automatikus
Stabilitds Kontroll (ASC) néven bemutatkozott rendszer mara Dynamic
Traction Control (DTC) néven gyakorlatilag minden igényt kielégit a
gyorsitas kdzbeni iranyithatdsag és vele a biztonsag terén. 2019 dsze 6ta a
nyomatékszabalyozas (amely eredetileg a BMW S 1000 XR modellben
mMutatkozott be) kivald kiegészitést jelent az ABS és a kipdrgésgatld
rendszerek szamara. Az elektronikusan vezérelt nyomatékszabalyozas
megakadalyozza a hatsd kerekek hirtelen kuplungfelengedéskor vagy
visszavaltaskor létrejové megcesiszasat. Roviden: ezek a példak is jdl
mutatjdk, a BMW Motorrad miként torekszik folyamatosan a meglévé
motorost segftd rendszerek tovabbfejlesztésén, amelyek célja a motorozas
kozbeni biztonsag fokozasa és olyan Uj rendszerekkel valé tdmogatasa,
mint példaul az Aktiv Sebességtartd Automatika (ACC).
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3. Az ACC technolégiarol részletesen.
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Az 4j BMW Motorrad Aktiv Sebességtartoé Automatika (ACC):
Sebességtart6 automatika kévetésitavolsag-szabalyozassal.

Az Ui BMW Motorrad Aktiv Sebességtartd Automatika (ACC) egy innovativ
sebességtartd automatika kovetésitavolsdg-szabalyozéssal. Segitségével a
motoros bedllithatja az eldtte haladd jarmdtdl vald tavolsagot, valamint a
sebességet. A sebességet a rendszer automatikusan tartja mindaddig,
ameddig az eldl haladd jarmUtdl mért tavolsag nem csodkken a motoros
altal beallftott érték ald. Ha pedig a koévetési tavolsag a bedllitott ala csokken,
a rendszer csokkenti a sebességet, amig a tavolsag ismét Ujra el nem éri a
kivantat. A kovetési tavolsagot egy, a motorkerékpar elejébe épitett
radarérzékeld meéri.

Az Uj ACC egy motorost segitd rendszer, amelynek hasznalata mellett a
felelésség végig a motoros kezében marad, akinek képesnek kell maradnia
a rendszertdl fuggetlenul beavatkozni. Ennek oka az is, hogy az ACC csak
mozgd jarmUvekre reagal, vagyis példaul egy kocsisor utolsd, allé jarmuive
vagy a ldmpanal varakozdé autd mogott tovabbra is a motorosnak kell
lefékeznie. A kivant sebességet és kovetési tdvolsagot a motoros a
kezeldszerveken allithatja be.

ACC magas szintii vezérldegység-halézattal.

Az ACC funkcionalitdsa tobb vezérlbegység kdzott
oszlik el. Az elél haladd jarmuveket a motorkerékpar
elejébe épfitett radarszenzor érzékeli. Ezzel egy idében
a radar a ddélésszog és a sebesség értékeibdl
kiszamftja a motorkerékpar varhatd Utvonalat is, vagyis
azt a folyosoét, amiben a motor a kévetkezd 100
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méteren haladni fog. Amennyiben ebben az Utvonalban egy masik jarm
taldlhatd, a rendszer csdkkenti a sebességet, igy fenntartva a kivant kdvetési
tavolsagot. Ez a radarba épfitett kévetésitavolsag-szabalyozas elkuldi a
célpont gyorsuldsat (a lassulds negativ, a gyorsulas pozitiv érték) a CAN
busz kapcsolaton keresztdl. A célpont gyorsulasi adatait az ABS kapja meg,
illetve a sebességtartd automatika is figyelembe veszi. Az ABS
meghatdrozza a szUkséges gyorsuldst, egy bizonyos meghaijtasi
nyomatékot kér a motortdl, vagy szUkség esetén fékezési nyomatékot a
fékrendszertdl, igy felgyorsftva vagy lelassftva a motorkerékpart.

Harom vezérlofunkcio: sebességvezérlés, kovetésitavolsag-
szabalyozas és kanyarodasi vezérlés.

Az ) ACC harom vezérléfunkeidt tartalmaz. A sebességtartd automatika
(Dinamikus Sebességtartd automatika, DCC) a motoros altal bedllitott
sebesséq tartasaért felelds.

A kovetésitavolsadg-szabalyozas (Aktiv Sebességtartd Automatika, ACC) a
motoros altal beallitott sebességet a beallitott és a valds kbvetési tavolsag
fuggvényében szabdlyozza.

A kanyarodasi vezérlés (csak ACC-vel egyutt rendelhetd) kanyarodas
kozben 1ép életbe. SzUkség esetén csokkenti a jarmU sebességét, annak
érdekében, hogy kényelmes kanyarsebesség jojjon 1étre limitalt dolésszog
mellett (pl. 20°). Mindezeken felll nagyobb délésszog mellett a fékezési és
gyorsitasi dinamika is limitalt, igy a rendszer nem lepi meg a motorost
hirtelen fékezési vagy gyorsitasi mandverekkel. A kanyarsebesség vezérlése
megakadalyozza a vératlan gyorsitast példaul akkor, amikor a kévetett
jArmuvet a rendszer szem elél téveszti (a radarok észlelési képessége

kanyarodas kdzben limitdlt).

Egyszert, intuitiv vezérlés, két vezérlési karakter (,kényelmes" és
»dinamikus”), valamint harom kévetési tavolsag.

A bal markolaton taldlhaté gombbal az ACC és a DCC egyarant
mukodtethetd. A sebességtartd automatika kapcsoldjat a jobb oldali ,ON”
pozicidba mozgatva az ACC/DCC funkcid bekapcsol. A kdvetésitavolsag-
szabalyozast a motoros kikapcsolhatja, ilyenkor csak a sebességtartd
automatika (DCC) marad aktiv. Ezen esetben a bedllitott sebességet a
rendszer folyamatosan tartja, a kodvetési tavolsagtdl fuggetlentl. A DCC a
fékrendszer vezérlésébe is beavatkozva pl. lejtéon lefelé haladva is képes
tartani a sebességet.
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Az ACC/DCC két vezérlési karaktere: ,kényelmes"” ¢s ,dinamikus”. A
bedllitdsok a motorkerékpar gyorsitasi és lassitasi karakterisztikajat vezérlik
az ACC/DCC mukodésén belll. Az ACC és a DCC konfigurdlédsa a TFT
mUszeregység ,Assist’ mentijében torténik. A bedllitott sebesség, a kovetési
tévolsag és az ACC/DCC kontroll statusza a kijelzén jelenik meg.

A sebességtartd automatika menujében vélaszthatd ki az ACC/DCC
Jkényelmes” vagy ,dinamikus” karaktere. A kényelmes" karakterisztika
kiegyensulyozott gyorsuldst és lassitast eredményez ACC/DCC mddban. A
Jdinamikus" karakterisztikdval az ACC/DCC érezhetéden erésebb hatssal
van a gyorsitasra, gy segftve eld a dinamikusabb motorozasi stilust.

Az ACC/DCC miikédtetése cgyszer(l és intuitiv. A Set/Res gomb
megnyomasaval a pillanatnyi haladasi sebesség kerul kivant sebességként
vald bedllitasra az ACC/DCC rendszer szamara. A gomb Ujbdh
elérenyomasaval (,plusz” irdnyban) a beéllitott sebesség novelhetd. Egy
rovid nyomas 1 km/draval, mig egy hosszabb nyomas 10 km/dréval noveli
a sebességet. Ha a motoros nyomva tartja a gombot, a sebesség 10
km/éras lépésekben nd a gomb elengedéséig. A Set/Res gomb
hatranyomasaval (,minusz’ irdnyban) a sebesség ugyanilyen madon
csokkenthetd.

Az ACC-vel o sebesség 30-160 km/éra kézétt valaszthaté. Az ACC 28-
250 km/dra kozott aktivalhatd (sebességfokozattdl fuggden). A motoros
egyszerre mindig csak egy, 30-160 km/h kozotti sebességet allithat be.

A DCC-vel a sebesség 15 km/é6ra (csak 1. fokozatban)-220 km/éra
kézott valaszthatd. A DCC 220-250 km/dra kozott aktivalhato, de a
legnagyobb sebesség maximum 220 km/dra.

A motoros barmikor feltlirhatja az ACC/DCC mUkodését a gazkarral vald
gyorsitassal. Az ACC/DCC fékezéssel, vagy a gazkar felfelé, a zérd pozicion
tul valé elforditasaval kikapcsolhaté. Az ACC/DCC 1,5 masodpercnyi
kuplunghasznalat utan is kikapcsol.

ACC/DCC moddban a fel- és levéltas tdmogatott, az ACC/DCC vezérlése
aktiv marad. A sebességvaltas torténhet manudlis kuplungolassal,
hagyomanyos maodon, vagy a valtdasszisztens segitségével, ami az ACC-hez
erésen ajanlott kiegészités (amennyiben opciondlisan rendelhetd).
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A tavolsag megadasa ACC médban harom fokozatban t¢rténhet a
tédvolsdg gombbal. 1. tdvolsag: kis tavolsag. 2. tdvolsag: kdzepes tavolsag. 3.
tavolsag: nagy tavolsag.

ACC figyelmeztetési szintek: el6zési utasitas (Take Over Request, TOR).
Az ACC a TFT muszeregységen szikség esetén egy feltind voros ikonnal
figyelmezteti a motorost.

Az elsé figyelmeztetési szint (TOR1) akkor jelenik meg, ha a rendszer
kikapcsolta az ACC vezérlését, és elol haladd jarmU észlelhetd. llyenkor a
motorosnak kell kdzbeavatkoznia és tartania a kivant tavolsagot. A TOR
példaul akkor aktivalddik, ha a sebesség ACC mddban 18 km/dra ald esik, a
vezérlés pedig a motor lefulladdsat megelézendd deaktivalddik.

A masodik figyelmeztetési szint (TOR2) akkor jelenik meg, ha a rendszer
veszélyes helyzetet észlel, amelyben a kdvetésitavolsag-szabalyozas nem
tudja garantalni a kivant minimalis kévetési tdvolsagot, még a maximalis
megengedett fékezés mellett sem (az ACC nem aktivalhatja a
vészfékezést). A jelzést barmely, a kovetett jarmU altal végrehajtott hirtelen
fékezési mandver kivalthatja. Az ACC tovabbra is végrehaijtja a szUkséges
fékezéseket, a motorosnak azonban fel kell készllnie az esetleges
vészfékezésre az tkdzés elkerlilése érdekében.

Az Aktiv Sebességtarto Automatika aktiv tamogatasa a motoros altal.
Az ACC optimélis mUkddése és funkcidi érdekében a motoros is aktivan
koézremuikodhet, kildnodsen azzal, hogy a lehetd legjobb feltételeket teremts
meg a radarérzékeld és a kovetésitdvolsag-szabalyozas szamara az eldl
haladd jarmU észlelésére.

Az ACC-t a nyugodt vezetési stilus is segiti, illetve javasolt a sav kdzepén
haladni az elél haladd jarmu mogott, valamint kertlni a cikkcakk alakban
vald kovetést.

Elézés sordn javasolt a hatarozott sawaltas, igy a radarérzékeld kénnyebben
Valt Uj célpontra. A rendszer mUkodését az irdnyjelzd hasznalata is segft,
mivel ilyenkor egy el6zési asszisztens aktivalddik, amelynek segitségével a
rendszer konnyebben forditja figyelmét az eddig kovetett jarmirdl egy, az
Uj savban taldlhatd masikra. Az eldzés végeztével a legjobb a mieldbbi
visszasorolds, gy a radarérzékeldnek a lehetd legtobb idd all rendelkezésére
az Uj elol haladd jarmu észlelésére.
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4. A fejlesztés kihivasai és a rendszer hatarai.

A motorost segité rendszereknek dltaldban megvannak a maga hatarai.
Csak bizonyos hatdrértékek és -feltételek esetén mikodnek optimalisan,
megbizhatdan és biztonsagosan. Egyik rendszer sem mentesiti a motorost
a személyes feleldsség aldl. Az akadalyok radar altal torténd megfeleld
észlelése fugg a kornyezeti hatasoktdl is, mint példaul a heves esété, a
hotdl vagy a strd kodtdl. A radar hatétavolsdga szintén [imitalt, emiatt nem
minden helyzet észlelhetd.

Fontos megijegyezni, hogy az ACC a motorkerékparok esetében joval
nagyobb mUszaki '
kihfvast jelent, mint az

autdkban, mivel az
oldaldélés vagy a
bdlintas sokkal
hangsulyosabb, ezaltal
pedig a jarmul mozgasa
is Osszetettebb. A BMW
Motorrad azonban mindezek ellenére sikeresen vette a muiszak kihivasokat
az Uj BMW Motorrad ACC esetében, megalkotva a motorkerékparokban is
alkalmazhatd sebességtartd automatikat.

Ajelentdsen kisebb mértékl délés és bdlintds mellett egy személyautd
esetében sokkal tobb mérhetd valtozd is rendelkezésre Al (a kisebb
mértékl jarmudinamika mellett) a varhaté haladasi sav (délés és
sebesség) meghatarozasaban. A motorkerékpar esetében a haladasi sav
azonban joval kisebb. A motorkerékpar helyzete nem kell, hogy a
kozéppontban legyen, ami nagy meértékben megneheziti a céltargyak
kivalasztasat és valtasat.

A kdrnyezet érzékelésének hangsulya a nagy strukturdlis mozgasok felé
lett eltolva, amelyek a radar altal érzékelt targyakban nagy mértékl mozgast
eredményeznek az érzékelt terlleten belll a dontott pozicidk valtakozasa
sorén. Egy személyautdval ellentétben a BMW Motorrad ACC két
valaszthaté dinamikai méddal rendelkezik, amelyek a kényelmet és a
motorkerékparokra jellemzd fokozott menetdinamikat is figyelembe veszik.

Az ACC a biztonsagos kanyarodast kilondsen kiemelt fontossaggal kezeli.
Egy személyautdval ellentétben a motorost soha nem szabad varatlan
gyorsitassal vagy fékezéssel meglepni kanyarodas kézben, mivel ezek az
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oldalddlés szégének megvaltozasaval jarnanak. Errél az ACC vezérlésének
kanyarodasi vezérlése gondoskodik kanyarodas kozben.

Az ACC koénnyi hasznalata szintén kifejezetten a motorkerékparokra
szabott. A kihivast a ma ismert sebességtartd automatika kezelési
logikdjanak, a meglévd kezeldszerveknek és a személyautdkbdl ismert
kijelzési filozdfia kombinacidjdnak megalkotasa jelentette. Rdadasul a BMW
Motorrad ACC esetében a sebességtartd automatika fokozott kényelme is
megvaldsult a sebességvaltdsok tdmogatasa altal - ez mindeddig nem volt
lehetséges sebességtartd automatikakkal.



